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Her zaman giincelligini koruyan ve sorgulanan konulardan birisi {iniversite-sanayi isbirligidir. Bu
konunun 6nemi, “iiniversite-sanayi isbirligi nasil olmali?”, “{iniversite ve sanayi daha ¢ok bir araya
nasil gelip, birbirlerini daha iyi anlamali ve bilgiyi uygulamaya en etkin sekilde aktarmali?” gibi
sorularla da vurgulanabilir. Bu konferansin amaglarina uygun olarak, bu hakl igbirligi beklentisini
endiistriyel robotik sistemler ve robotbilim i¢inde diistiinmek miimkiindiir. Var olan bir gergek var ki,
tiniversitedeki degerlendirme veya basarim olgiitleri ve sanayinin basarim olgiitleri ¢ok farkli.
Universitede gegerli 6lciit, kaliteli yaym ¢ikarmak, doktora dgrencisi mezun etmek ve bunlari beklenen
boyutta yapamiyorsaniz basarisiz olmak. Diger bir deyisle “publish or perish” prensibine tabii olmak.
Sanayiye baktigimizda, basarimin Olgiti, yaptigimz ve basariyla pazarladiginiz iriinlerden ve
hizmetlerden elde ettiginiz ekonomik degerler ve basarilardir. Her iki tarafin kendine sormasi gereken
soru, bu farkliliklari, nasil ortak kazanimlara, “win-win” haline getirebiliriz.

Universite veya arastirmaci tarafi olarak, kendimize sormamiz gereken soru su olmali; yaptigimiz
akademik caligmayi / arastirmay1, nasil sanayinin veya uygulayicinin istedigi hale getirebiliriz? Veya
daha rasyonel bir agidan bakarsak, yeni bir aragtirmay: nasil baslatmali ki, en kisa ve rasyonel yoldan,
yaptigimiz akademik calisma, hem bizim hem de sanayinin amacina hizmet etsin. Universitelere
aktarilan kaynaklarin ve var olan arastirma kaynaklariin gittik¢e azaldigi glinlimiizde, bunu yapmak
zorundayiz. Universite olarak amacimiz, yeni bilgi iiretmek, bu bilgiyi paylasmak ve en 6nemlisi
uygulamaya veya pratige dontistiirmek, ise yarar hale getirmektir. Yeni fikirler ve ¢ozlimler tretip
insanhigin faydasma sunmaktir. Bu beklentiyi endistriyel robotlar alanina adapte etmek miimkiin.
Kendi konusunda yetkin miihendislerin ve arastirmacilarin destegi olmadan, robotik sanayinin kendini
yenilemesi ve rekabet etmesi miimkiin degildir. Gliniin sonunda hepimizin amaci, kaynaklarimizi ve
zamanimizi rasyonel olarak kullanmak, toplumun ve insanligin gelismesine katkida bulunmaktir.

Bu sunuda, endiistriyel robotlarin kisa tarihi ve su andaki durumu ile birlikte, robot bilimdeki akademik
aragtirma ve ilgili sanayi ayn1 amaglara nasil hizmet edebilir sorusu cevaplanacak ve robotlarin gelisen
alanlarindan biri olan tibbi (medikal) robotlarla ilgili son gelismeler hakkinda bilgi verilecektir.
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